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Descrizione  

RS, RT - Vite senza fine a singolo stadio 

I riduttori della serie RS-RT sono costruiti con carcassa e coperchi in alluminio 
pressofuso fino alla grandezza 85 e in ghisa dalla grandezza 110. 

I paraolio entrata montati su richiesta in Viton per azionamenti con motori a 2 
poli o motori c.c. a 3000 min

-1 
oppure in Silicone per applicazioni a basse tem-

perature.  

I riduttori sono spediti gi¨ riempiti con lubrificante sintetico a lunga durata 
(senza tappi), nelle quantit¨ indicate a pag. 17 e valide per qualunque posizione 
di funzionamento.  

I valori delle tabelle di selezione sono intesi per fattore di servizio FS1.0, vale a 
dire con funzionamento di 8-10 ore al giorno, con carico uniforme, avviamenti 
inferiori a 6 allôora e temperatura ambiente fra 15 e 35 ÁC. 
 
 
RA, TA - Vite senza fine con precoppia 
I riduttori della serie RA-TA, composti da un riduttore FXA indipendente a una 
coppia di ingranaggi montato su un riduttore standard del tipo FRS o FRT, forni-
scono una maggior coppia di uscita ed un pi½ elevato rendimento degli equiva-
lenti rapporti del tipo RS-RT.  
 
 
RS/RS, RT/RT - Vite senza fine doppio stadio 
I riduttori della serie RS/RS o RT/RT sono composti di due riduttori della serie 
RS o RT e forniscono unôampia scelta di elevati rapporti a completamento della 
serie RA-TA per ottenere rotazioni alle pi½ basse velocit¨.  
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Descrizione 

AS, AD - Albero di uscita 
Tutti i tipi di riduttori sono normalmente costruiti con albero uscita cavo e, a 
richiesta, lôalbero lento sporgente in acciaio C43 pu¸ essere fornito semplice AS 
o doppio AD. Su richiesta ¯ disponibile una protezione di sicurezza ASC dellôe-
stremit¨ non utilizzata dellôalbero AS. 
 
 
BR, BT - Braccio di reazione 
I riduttori standard sono forniti normalmente su entrambi i lati con coperchi che 
permettono il fissaggio del braccio di reazione, quando essi debbono funzionare 
come riduttori pendolari. Il braccio reazione BR-BT o BRV-BTV (con boccola 
antivibrante in Vulkollan) ¯ costruito in lamiera ad elevato spessore e zincato 
bianco. 
 
 
TLI/TLE - Limitatore di coppia 
Il dispositivo limitatore di coppia - TLI realizzato allôinterno del riduttore e TLE in
-stallabile esternamente - permette la regolazione della coppia trasmissibile, la 
protezione del motoriduttore in caso dôostacolo accidentale, il semplice sblocco 
del sistema e la manovra manuale in caso di mancanza di corrente. Il valore 
della coppia di slittamento, tarato in fabbrica, ¯ regolabile in diminuzione dal 
valore di coppia massima a zero e la rotazione dellôalbero di uscita riprende 
quando la coppia ridiscende al disotto del valore prefissato. Le quantit¨ dôolio 
del limitatore TLI sono riportate a pagina 48 e 56. 
 
 
SL - Limitatore di giri 
Il dispositivo SL arresta  - per mezzo di fine corsa interni - il funzionamento del motori-
duttore dopo un tempo prefissato. La filettatura standard permette circa 40 giri dellôal-
bero di uscita. Lôescursione dei fine corsa ¯ regolabile e il tempo di funzionamento 
varia da 12 a 170 secondi in relazione al rapporto utilizzato. 

 

RS RT 
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Descrizione  

 SPECIFICHE GENERALI  

Gamma 
Grandezze: RS (9) - RT (7) 

55 rapporti  

3020 Nm coppia uscita max. 

Dimensionamento 
Secondo BS721. 

Vita media 10.000 ore con fattore di servizio SF1 

Carcassa 
Coperchi 

Pressofusione in alluminio fino taglia 85  
Ghisa dalla taglia 110 

Entrata con giunto G 
Pressofusione in alluminio per taglie G3, G5, G6. 
Acciaio per taglia GS8 

Parti dentate 
Viti in acciaio cmt / tmp con evolvente rettificato 

Ruote in bronzo su mozzo in ghisa. 

Alberi  
Linguette 

Acciaio   
Tolleranze: Alberi h6,  
 Fori E8 

Linguette secondo DIN6885 B1 

Albero cavo di uscita Acciaio, ghisa grigia o sferoidale GS400 

Cuscinetti Sfere o rulli secondo grandezza e specifiche tecniche 

Paraolio 
Tipo NBR - Nitril-Butadiene Rubber 

con secondo labbro parapolvere secondo DIN 3760 
Tipo FKM - Fluoro-elastomero Viton a richiesta 

Lubrificante 
Olio sintetico a lunga durata  
Gradazione ISO VG 320 

Verniciatura  
Alluminio naturale fino taglia 85 
Vernice a polveri epossidiche colore standard RAL 7012 dalla taglia 110 

Grado di protezione 
Corpo del riduttore: IP66 
Flange di collegamento: IP20; 
grado aumentato su richiesta 

ATEX A richiesta 
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Simboli  

Simbolo Descrizione  

 Fr [N] Carico radiale dellôapplicazione 

 Fr1 [N] Carico radiale di catalogo (entrata) 

 Fr2 [N] Carico radiale di catalogo (uscita) 

 FS Fattore di servizio 

 in  Rapporto di riduzione nominale 

i r  Rapporto di riduzione reale 

 J1  [kgm2] Momento dôinerzia del riduttore allôal-bero di entrata del riduttore 

 Lub  [l] 
Lubrificante (litri) 

H - Montaggio orizzontale 

V - Montaggio verticale 

 M2  [Nm] Coppia massima di uscita del riduttore 

 M(app) [Nm] Coppia dellôapplicazione 

 n1  [min-1] Velocit¨ di entrata 

 n2  [min-1] Velocit¨ di uscita 

 P1 [kW] Potenza in entrata 

 P(kg) [kg] Peso  

 ɖ Rendimento 

(app)

2

M

M
  FS=

2

1
2

n

  P  9550
  M

h**
=

h*

*
=

  9550

n  M
  P

22
1
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Sistema modulare  
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RS-RT 

 

Sistema modulare 
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Giunto elastico 

A) - Semi-giunto riduttore 

- Materiale: acciaio 

- Integrale con albero entrata 

- Supportato con due cuscinetti 

- Dimensioni lato entrata invariate 

B) - Anello elastico 

- Denti: collegati esternamente 

- Materiale: Elastomero Termoplastico 

  IXEFÈ  - Polyarylamide 

- Durezza 

  90 Shore D 

- Temperatura 

  -30/+135Á C 
 (-22/+275ÁF) 

C) - Semi-giunto motore 

- Materiale: 

   Alluminio pressofuso (G3, G5, G6) 

   Acciaio (GS3, GS5, GS6, GS8)  

- Bilanciatura dinamica 

- Calettamento: 

   Morsetto (G3, G5, G6) 

   Chiavetta (GS3, GS5, GS6, GS8) 

- Fori disponibili secondo: 

   IEC 72 / DIN42948   

   NEMA C e TC 

Vantaggi: 

- Un solo riduttore per rapporto di riduzione 

- Maggiore flessibilit¨ 

- Aumentata rotazione dello stock 

- Eliminazione sfregamento fra chiavetta e cava (tribocorrosione) 

- Collegamento riduttore / motore con gioco zero 

- Disallineamento angolare ammesso max 1Á 

- Elevata rigidit¨ torsionale 

- Elevato smorzamento delle vibrazioni 
  
Flange entrata: 

- Materiale: 

 Alluminio fino IEC112 e NEMA TC180 

 Ghisa da IEC132 e NEMA TC200 
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Selezione Giunto elastico  

Tipo 
IEC 
NEMA 

Codice Kit RS - RT 
Mt 
[Nm]  

Mt1 
[Nm] 

Mt2 
[Nm] 

A 

[mm] 
B 

[mm] 

D1 
[mm/
inch] 

D2 
[mm/ 
inch] 

ID# 

G3 

IEC 
KG3.009/X  
KG3.011/X  
KG3.014/X  

28-40 
28-40 
40 

4.5 - 6 
4.5 - 6 
7 - 8.5 

15 
15 
28 

8-10 
8-10 
18-22 

11 19 

30 
30 
36 

9 
11 
14 

309 
311 
314 

NEMA 
KG3.N42/X  
KG3.N48/X  
KG3.N56/X  

28-40 
40 
40 

4.5 - 6 
4.5 - 6 
7 - 8.5 

16 
18 
30 

8-10 
10-12 
20-24 

30 
36 
36 

3/8" 
1/2" 

3N42 
3N48 

G5 

IEC 

KG5.011/X  
KG5.014/X  
KG5.019/X  
KG5.024/X  

50-60 
50-60 
50-60 
60 

8.9 - 10 

15 
30 
40 
70 

8-10 
12-17 
20-25 
30-40 

19.5 31.5 

45 
45 
45 
52 

11 
14 
19 
24 

511 
514 
519 
524 

NEMA KG5.N56/X  
KG5.N140/X  

50-60 
60 

45 
60 

30-35 
40-45 

45 
52 

1/2" 
5/8" 
7/8" 

5N48 
5N56 
5N140 

G6  

IEC 

KG6.014/X  
KG6.019/X  
KG6.024/X  
KG6.028/X  

70 
70-85-110 
70-85-110 
70-85-110 

15.3 - 18  

60 
90 
130 
180 

30-40 
50-65 
85-100 
100-120 

19.5  31.5  58 

14 
19 
24 
28 

614 
619 
624 
628 

NEMA 
KG6.N56/X  
KG6.N140/X  
KG6.N180/X  

70-85-110 
70-85-110 
70-85-110 

50 
85 
200 

- - - 
- - - 
- - - 

5/8" 
7/8" 
1-1/8" 

6N56 
6N140 
6N180 

Mt  - Coppia di serraggio vite  
Mt1  - Coppia trasmissibile con chiavetta  
Mt2  - Coppia trasmissibile senza chiavetta 
*  - Giunto GS8: serraggio con chiavetta e grano di bloccaggio assiale  
../X - Codice giunto con elemento elastico  nero IXEF 
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Flange IEC e Giunto  

Tipo Riduttore Tipo Flangia IEC 
Flangia  Giunto  

Codice Kit B5 Codice Kit B14 Tipo  Codice Kit 

RS-RT 28 FM 28 IEC56 
IEC63 

K530.206.120 
K530.206.140 

K530.206.080 
K530.206.090 

G3 ß9 
G3 ß11 

KG3.009/X 
KG3.011/X 

RS-RT 40 
IEC56 
IEC63 
IEC71 

K531.206.120 
K531.206.140 
K531.206.160 

K531.206.080 
K531.206.090 
K531.206.105 

G3 ß9 
G3 ß11 
G3 ß14 

KG3.009/X 
KG3.011/X 
KG3.014/X 

FM 40 

RS-RT 50 FM 50 
IEC63 
IEC71 
IEC80 

K532.206.140 
K532.206.160 
K532.206.200 

K532.206.090 
K532.206.105 
K532.206.120 

G5 ß11 
G5 ß14 
G5 ß19 

KG5.011/X 
KG5.014/X 
KG5.019/X 

RS-RT 60 
IEC71 
IEC80 
IEC90 

K539.206.160 
K539.206.200 
K539.206.200 

K539.206.105 
K539.206.120 
K539.206.140 

G5 ß14 
G5 ß19 
G5 ß24 

KG5.014/X 
KG5.019/X 
KG5.024/X 

FM 60 

RS-RT 70 FM 70 

IEC71 
IEC80 
IEC90 
IEC100 

K533.206.160 
K533.206.200 
K533.206.200 
K533.206.250 

K533.206.105 
K533.206.120 
K533.206.140 
K533.206.160 

G6 ß14 
G6 ß19 
G6 ß24 
G6 ß28 

KG6.014/X 
KG6.019/X 
KG6.024/X 
KG6.028/X 

RS-RT 85 
FM 85 

  

IEC80 
IEC90 

IEC100/112 

K534.206.200 
K534.206.200 
K534.206.250 

K534.206.120 
K534.206.140 
K534.206.160 

G6 ß19 
G6 ß24 
G6 ß28 

KG6.019/X 
KG6.024/X 
KG6.028/X 

RS-RT 110 FM 110 
IEC90 

IEC100/112 
IEC132 

K535.206.200 
K535.206.250 
K535.206.300 

- - - 
K535.206.160 
K535.206.200 

G6 ß24 
G6 ß28 
# ß38 

KG6.024/X 
KG6.028/X 

- - - 

RS 130 FM 130 
IEC100/112 
IEC 132 

K536.206.250 
K537.206.300 

- - - 
K536.206.200 

# ß28 
# ß38 

- - - 
- - - 

RS 150 
IEC100/112 
IEC 132 
IEC 160 

K536.206.250 
K537.206.300 
K537.206.350 

K536.206.200 
K536.206.250 

- - - 

# ß28 
# ß38 
# ß42 

- - - 
- - - 
- - - 

FM 150 

XA 63 IEC56 
IEC63 

K531.206.120 
K531.206.140 

K531.206.080 
K531.206.090 

# ß9 
# ß11 

- - - 
- - - FM 40 

XA 71 IEC71 K532.206.160 K532.206.105 # ß14 - - - FM 50 

XA 80 
IEC80 
IEC90 

K533.206.200 
K533.206.200 

K533.206.120 
K533.206.140 

# ß19 
# ß24 

- - - 
- - - FM 70 

XA 100 FM 85 
IEC80 
IEC90 

IEC100/112 

K534.206.200 
K534.206.200 
K534.206.250 

K534.206.120 
K534.206.140 
K534.206.160 

G6 ß19 
G6 ß24 
G6 ß28 

KG6.019/X 
KG6.024/X 
KG6.028/X 

# - Accoppiamento motore con chiavetta 
../X - Codice del giunto con anello nero IXEF  
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Flange NEMA e Giunto   

Tipo Riduttore Tipo Flangia NEMA Codice Kit Flangia 

Giunto  

Tipo  Codice Kit 

RS-RT 28 FM 28 42 C K530.207.N048 G3 ß 3/8ò KG3.N042/X 

RS-RT 40 FM 40 
42 C 
48 C 
56 C 

K531.227.N048 
K531.227.N048 
K531.227.N056 

G3 ß 3/8ò 
G3 ß 1/2ò 
G3 ß 5/8ò 

KG3.N042/X 
KG3.N048/X 
KG3.N056/X 

RS-RT 50 FM 50 56 C K532.227.N056 G5 ß 5/8 KG5.N056/X 

RS-RT 60 FM 60 56 C 
140 TC 

K539.227.N056 
K539.227.N056 

G5 ß 5/8ò 
G5 ß 7/8ò 

KG5.N056/X 
KG5.N140/X 

RS-RT 70 FM 70 
56 C 
140 TC 
180 TC 

K533.227.N056 
K533.227.N056 
K533.227.N180 

G6 ß 5/8ò 
G6 ß 7/8ò 
G6 ß 1-1/8ò 

KG6.N056/X 
KG6.N140/X 
KG6.N180/X 

RS-RT 85 FM 85 
  

56 C 
140 TC 
180 TC 

K534.227.N056 
K534.227.N056 
K534.227.N180 

G6 ß 5/8ò 
G6 ß 7/8ò 
G6 ß 1-1/8ò 

KG6.N056/X 
KG6.N140/X 
KG6.N180/X 

RS-RT 110 FM 110 
56 C 
140 TC 
180 TC 

K535.227.N056 
K535.227.N056 
K535.227.N180 

G6 ß 5/8ò 
G6 ß 7/8ò 
G6 ß 1-1/8ò 

KG6.N056/X 
KG6.N140/X 
KG6.N180/X 

RS 130 FM 130 
  

56 C 
140 TC 
180 TC 

K536.227.N056 
K536.227.N056 
K536.227.N180 

# ß 5/8ò 
# ß 7/8ò 
# ß 1-1/8ò 

- - - 
- - - 
- - - 

RS 150 FM 130 
  

56 C 
140 TC 
180 TC 
210 TC 

K537.227.N056 
K537.227.N056 
K537.227.N180 
K537.227.N180 

# ß 5/8ò 
# ß 7/8ò 
# ß 1-1/8ò 
# ß 1-1/8ò 

- - - 
- - - 
- - - 
- - - 

XA 63 FM 40 
* IEC56 
* IEC63 

K531.206.120 
K531.206.140 

# ß9 mm 
# ß11 mm 

- - - 
- - - 

XA 71 FM 50 * IEC71 K532.206.160 # ß14 mm - - - 

XA 80 FM 70 
* IEC80 
* IEC90 

K533.206.200 
K533.206.200 

# ß19 mm 
# ß24 mm 

- - - 
- - - 

XA 100 FM 85 
56 C 
140 TC 
180 TC 

K334.227.N056 
K334.227.N056 
K334.227.N180 

G6 ß 5/8ò 
G6 ß 7/8ò 
G6 ß 1-1/8ò 

KG6.N056/X 
KG6.N140/X 
KG6.N180/X 

# - Accoppiamento motore con chiavetta 
*  - Entrata solo IEC 
../X - Codice del giunto con anello nero IXEF  
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Designazione Riduttore e Motore  

DESIGNAZIONE DEL RIDUTTORE  

F RT 
-G 
- - - 

[../] 40 B3 28 IEC71 B14 (OPS, OPP) 

                  
OPS = Opzioni standard pag. 56 e 64  
OPP = Opzioni pi¯ pagina  

                Forma motore  

              Grandezza del motore elettrico  

            Rapporto di riduzione  

           Forma costruttiva del riduttore  

        Grandezza riduttore   

      
63/, 71/, 80/ (FXA) = Grandezza precoppia  
28/, 40/, 50/ (FRS / FRT)= Grandezza 1Á riduttore - 1st gearbox size   - BaugrºÇe Getriebe 1.  

    
G = Entrata con giunto - G coupling input - Eingang mit G-Kupplung 
- - -  Ґ Cava & chiavetta - Keyway & key  - Keil Einschnitt u. Keil  

  RS, RT, RA, TA, RS/RS, RT/RT = Tipo riduttore  

M = Motoriduttore 
F = Riduttore con  flangia entrata  
S = Riduttore senza flangia entrata  
é = (nulla) Riduttore con albero entrata sporgente  

DESIGNAZIONE DEL MOTORE 

MT 0.37 kW 71 B 4 B14 230/400/50 IP55 F X4 

        Posizione della morsettiera  

       Classe isolamento  

      Grado di protezione   

     Tensione / Frequenza  

    Forma costruttiva  

   Numero poli - 

  Grandezza IEC del motore  

 Potenza del motore  

MT = Motore trifase   
MM = Motore monofase  
MA = Motore autofrenante 

X3 

 
 

 X4 X2 
 std 

 

X1 

OPZIONI  ñOPPò 

Lôallestimento standard, ove non diversamente richiesto, ¯ montato sul lato destro visto dallôentrata. 

ACß - Albero cavo non std ß.. 
CS - Cuscinetti uscita non std 
F, FL - Flangia uscita aggiuntiva 
GRM - Gioco ridotto montaggio 
LNS - Lubrificazione non std 
VB - Vite bisporgente 



- 13 - 

RS-RT 

 

Configurazione assistita VARsize 

 

Modularit¨ e la flessibilit¨  
hanno guidato il progetto dei prodotti VARVEL fino dagli anni 2000: cos³, la disponibilit¨ di riduttori in kit ha permesso il 
montaggio in pochi minuti utilizzando una normale attrezzatura. 

Questo permette la massima flessibilit¨ ai distributori e rivenditori VARVEL che, grazie ad un numero limitato di elementi, 
possono configurare all'istante il prodotto richiesto dai clienti. 

Il programma di selezione VARsizeÈ disponibile nel sito web 
www.varvel.com 

permette un facile dimensionamento dei prodotti VARVEL. 
 
Disegni 2D/3D 
Tramite configurazione assistita si generano modelli 3D e disegni 2D nei formati CAD pi½ diffusi. 
 
Configurazione assistita 
Indentifica, fra tutte le serie, i riduttori che sono adeguati per soddisfare i parametri di funzionamento richiesti (potenza, 
coppia, velocit¨, fattore di servizio, ecc.).  

Definita la grandezza del riduttore, un documento ¯ generato dai dati della richiesta, cos³ come il disegno dimensionale 
PDF, il modello 3D e il disegno 2D. 

http://www.varvel.com/
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Posizioni di montaggio  

RS, RA, RS/RS 
Fissaggio riduttore  

S (SA) I (IA) D (DA) PC (PA, PB) FL (FA, FB, FR) 

B3 (std) B3 (std) B3 (std) B5 (std) B5 (std) B5i 

V5 V5 V5 B5a B5a B5ai 

B8 B8 B8 B5b B5b B5bi 

V6 V6 V6 B5c B5c B5ci 

B6 B6 B6 V1 V1 V1i 

B7 B7 B7 V3 V3 V3i 

RA 
Posizione precoppia  

10 (std) 11 12 13   
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Posizioni di montaggio 

RS/RS 
Posizione primo riduttore  

 S (SA) I (IA) D (DA) PC (PA, PB) FL (FA, FB, FR) 

11 

     

12 

     

13 

     

14 

     

15 

     

16 

     

17 

     

18 
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Posizioni di montaggio  

RT, TA, RT/RT 

- Fissaggio riduttore  

B3 (std) B6 B7 B8 

V5 V6 F (std) Fi 

 

TA 

- Posizione precoppia 

10 (std) 11 12 13 

 

20 (std) 21 22 23 

RT/RT 

- Posizione primo ridut-
tore  

24 25 26 27 
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Pesi  e Lubrificanti 

PESI  

RS  
RT 

kg 

 

RA  
TA 

kg 
RS /  RS  
RT /RT 

kg 

 

28 1.1 63 / 40 4.0 28 / 28 2.5 

40 2.5 63 / 50 5.3 28 / 40 3.9 

50 3.8 63 / 60 8.0 28 / 50 5.2 

60 6.5 71 / 50 6.6 28 / 60 7.9 

70 9.0 71 / 60 9.3 40 / 70 12.0 

85 13.5 71 / 70 11.8 40 / 85 16.5 

110 39.0 71 / 85 16.3 50 / 110 45.0 

RS 130 50.0 80 / 60 10.5 RS60  / 130 57.0 

RS 150 80.0 80 / 70 13.0 RS70  / 150 90.0 

  80 / 85 17.5   

  80 / 110 43.0   

  100 /110 46.0   

  RS100 / 130 64.0   

  RS 100  / 150 94.0   

LUBRIFICANTI  
[l, l1, l2 = litri]   

RS  
RT 

l 

 

RA  
TA 

l1/l2 
RS / RS  
RT / RT 

l1/l2 

 

28 0.03 63 / 40 0.04 / 0.08 28 / 28 0.03 / 0.03 

40 0.08 63 / 50 0.04 / 0.13 28 / 40 0.03 / 0.08 

50 0.13 63 / 60 0.04 / 0.25 28 / 50 0.03 / 0.13 

60 0.25 71 / 50 0.05 / 0.13 28 / 60 0.03 / 0.25 

70 0.35 71 / 60 0.05 / 0.25 40 / 70 0.08 / 0.35 

85 0.60 71 / 70 0.05 / 0.35 40 / 85 0.08 / 0.60 

110 1.50 71 / 85 0.05 / 0.60 50 / 110 0.13 / 1.50 

RS 130 2.75 80 / 60 0.10 / 0.25 RS60 / 130 0.23 / 2.75 

RS 150 4.40 80 / 70 0.10 / 0.35 RS70 / 150 0.35 / 4.40 

  80 / 85 0.10 / 0 .60   

  80 / 110 0.10 / 1.50   

  100 /110 0.20 / 1.50   

  RS100 / 130 0.20 / 2.75   

  RS 100 /150 0.20 / 4.40   
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FATTORE DI SERVIZIO  

   del riduttore 

Il fattore di servizio FS1.0 ¯ inteso come rappresentativo di un funzionamento di 8-10 ore al giorno, con carico uniforme e 
avviamenti inferiori a 6 allôora e temperatura ambiente fra 15 e 35 ÁC. 

Il rapporto fra la coppia massima di uscita M2 del gruppo e la coppia richiesta dalla applicazione M(app) determina il Fattore 
di Utilizzo del gruppo che deve essere uguale o superiore al fattore di servizio SF. 

Per temperatura massima ambiente maggiore di 40 ÁC oppure minore di 0 ÁC interpellare il Servizio pre-vendita 

Per altre condizioni di servizio, i fattori appropriati delle due tabelle dovranno essere moltiplicati.  

Fattori di servizio  

 Fattore di Servizio SF  

Tipo del Carico  

 SF = SF1 x SF2   

Avviamenti / Ora 

ore 
uniforme 
SF1 

variabile 
SF1 

a urti 
SF1 

numero SF2 

8 0.8 1.1 1.4 6 1.0 

16 1.0 1.3 1.5 60 1.2 

24 1.2 1.4 1.6 120 1.3 

Fattore di accelerazione delle masse  

Classi di carico   
 
 
 
 
 

 

A  - Carico uniforme   
  k(a) Ò 0.2  

B  - Carico con urti moderati  
0.2 < k(a) Ò 3 

C - Carico con forti urti   
   3 < k(a) Ò 10  

    

A/h - Numero di avviamenti/ora 

m

1
2

(a)

J

J
ir

J

  k
2
+

=



- 19 - 

RS-RT 

 

Tipi di servizio 

TIPO DI SERVIZIO  
del motore  

I vari tipi di servizi sono definiti dalle norme CEI EN60034-1/IEC34-1.  

 

S1 - Servizio continuo  

Funzionamento a carico costante per un periodo di tempo indefinito (N), comunque sufficiente a raggiungere lôequilibrio 
termico.  

FS = 1.0 
 
c = carico 
N = tempo di lavoro 
t = temperatura  
T = tempo 

 

S3 - Servizio intermittente periodico   

Funzionamento secondo un ciclo (C) comprendente un periodo di tempo a carico costante (N) ed un periodo di tempo di ri-
poso (R).  
Gli avviamenti non influiscono sulle temperature.  
Il ciclo (C) di riferimento ¯ di 10 minuti complessivi.  

Il rapporto di intermittenza viene determinato secondo la formula seguente.   

 
 

 
 = 60% FS 1.1  
  40% FS 1.2 
  25% FS 1.3 
  15% FS 1.4 
 
 
C = ciclo di lavoro   
c = carico 
N = tempo di lavoro  
R = tempo di riposo 
t = temperatura  
T = tempo 
 
 

 

( )
100

R  N

N
*

+
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 Carichi esterni  

CARICHI RADIALI USCITA  

I carichi radiali riportati nelle tabelle debbono essere verificati in base alla velocit¨ di uscita, alla posizione di montaggio e 
al tipo di elemento di trasmissione montato sullôalbero di uscita del riduttore tramite il relativo fattore k(t).  

 

Punto di applicazione del carico radiale  

Il carico radiale (Fr2) ¯ considerato applicato alla mezzeria dellôalbero di uscita. 
Altre posizioni originano carichi da correggere con lôappropriato fattore kL. 
Esempi della distanza da spallamento dellôalbero:  

   
   

 

Elemento della trasmissione  
 

 

CARICHI ASSIALI USCITA  

Valore del carico assiale 

Fa2 = Fr2 x 0.2 

sia a trazione che a compressione e in presenza di carico radiale. 

 

T
2

r k
D

M  2000
  F *

*
=kT Tipo 

1.15 
 

1.40 
1.25 
1.00 

 

2.50 
1.25 

Ingranaggio  
   n. denti < 17 

Pignone catena  
   n. denti < 13 
   n. denti < 20 

   n. denti > 20 

Puleggia per  
   cinghie ñVò 
   cinghie dentate 

kL L 

1.1 

1.0 

0.9 

0.8 

1/4 * L 

1/2 *  L 

3/4 * L 

L 
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Carichi esterni 

 

 

 

 
CARICHI RADIALI ENTRATA   

R1 [daN] 

rpm 2800 1400 900 700 500 300 

RS-RT 28  5  7  8  9  10  12 

RS-RT 40  11  15  16  17  18  20 

RS-RT 50  15  20  22  25  28  30 

RS-RT 60  23  30  33  35  37  40 

RS-RT 70  26  35  40  44  47  50 

RS-RT 85  34  45  52  58  62  70 

RS-RT 110  57  75  80  85  92  100 

RS 130 70 100 105 110 115 120 

RS 150 90 120 125 130 140 150 




